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d C++ sur 3 threads :
1. Actions
2. Capteurs
3. Prog principal

d Diagramme d’état :
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Panneau de 1 moteur <
commande + 1 roue

1 moteur + 1 servomoteur

4 ROBOT SECONDAIRE N
avec NXT Lego MindStorm V2

Ultrasons pour détecter I'adversaire;
Codeurs angulaires indépendants;
Asservissement vitesse et position;
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Au plomb, 4Ah

K Calcul de trajectoire;

g FUNNY ACTION

- Aérosol dépoussiérant
du commerce;
« Un servomoteur;
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« Multiplexage
- Déemultiplexage
 Alimentations
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codeurs incrémentaux avec signaux
\en quadratures de phase). /
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PWM

« Utilisation de
moteurs pas-a-pas
de lecteur

disquette 5'1/4

» Utilisation de compteurs 32 bits :
LSICSI - LS7366R (specialisé pour

www.armadeus.com
www.arhs-developments.com
www.rs-particuliers.com
www.lIsicsi.com

www. yuasa. fr

v '\ ‘e
.

LSI/CS|

ced and Reliable Information Systems




