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ARM 200Mhz, FPGA
(SPARTAN3E),
RJ45,
ADC/DAC,
GPIO, ...

Utilisation de
moteurs pas-a- pas
de lecteur
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1A SHARP GP2 MECANIQUE

0 C++ sur 3 threads: | | CMUCAM 3 . du bois, du MECANO
1. Actions » des rollers (roues + roulements)
2. Capteurs =
3. Prog principal
d Diagramme d’état :

/ASCENSEUR

« Moteur GEARBOX

« Une tige filetée

 Un morceau de tuyau

 Des roulements de
roller

nnnnnn

PINCE

/ BATTERIES \ « 2 servomoteurs : \
* Une transmission MECANO
Au plomb, 4Ah

/Panneau de
commande
de récup
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